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komunalni a manipulacni technika

Rucneé vedeny elektricky vysokozdvizny vozik

EP ESA121-M Li-ion
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VLASTNOSTI

) Kompaktni jednosloupova
konstrukce stozaru

Jednosloupovy stozar cCini model ESA121-M
cenové efektivnim reSenim pro aplikace s nizsi
vyskou zdvihu. Jednoducha konstrukce snizuje
celkovou hmotnost voziku a zaroven zajistuje
odolnost a snadnou obsluhu.

. Efektivni stohovani

S maximalni vyskou zdvihu 1,95 m je model
ESA121 Mono navrzen pro manipulaci na Urovni
podlahy a pro stohovani do nizkych regald.
Diky tomu je velmi prakticky pro vyuziti

v maloobchodu a mensich skladech.

@ Design zaméfeny na obsluhu

Model ESA121-M je vybaven ergonomickou oji,
funkci rezim ,zelva” a kompaktnim podvozkem.
Diky tomu nabizi pfesnou manévrovatelnost

a bezpecnou manipulaci i ve stisnénych
prostorech.




Rucné vedeny elektricky vysokozdvizny vozik

< 1.2 |Model EP ESA121-M
5 1.3 |Pohon Elektricky
E 1.4 |Provozni typ S chodici obsluhou
é 1.5 |Jmenovita nosnost Q kg 1200
é 1.6 |VyloZeni tézisté nakladu c mm 600
g 1.8 |Vzdélenost od stfedu kola k ¢elu vidlic X mm 808
= 1.9 |Rozvor y mm 1210
= 2.1 |Celkova hmotnost kg 490
% 2.2 |Zatizeni na napravu s nakladem - predni/zadni kg 560/1130
S 2.3 |Zatizeni na napravu bez nakladu - predni/zadni kg 360/130
3.1 |Typ kol PU
3.2 |Rozmér kol - pfedni mm @214x70
3.3 |Rozmér kol - zadni mm @80x%61
3.4 |Rozméry pfidavnych kolecek mm &130%x55
3.5 |Pocet kol - pfedni, zadni (X = fidici) 1%, 1/4
3.6 |Rozchod kol - predni b10 | mm 543
3.7 |Rozchod kol - zadni b11 | mm 400
4.2 |Vyska stozaru - min. h1 mm 1951
4.3 |Volny zdvih h2 | mm 1530
4.4 |Vyska zdvihu h3 | mm 1530
4.5 |Vyska stozaru - max. h4 | mm 1991
4.9 |Vyska oje v poloze pro fizeni, min./max. mm 760/1140
4.15 |Vyska spusténych vidlic h13 | mm 90
4.19 |Celkova délka 11 mm 1742
E 4.20 |Délka véetné upinaci desky 12 mm 592
g 4.21 |Celkova Sitka b1 | mm 826
4.22 [Rozméry vidlic sle/l | mm 60/170/1150
4.24 (Sitka upinaci desky mm 700
4.25 (Sitka pres vidlice mm 570
4.32 |Svétla vyska - ve stfedu rozvoru m2 | mm 23
4.33 |Sitka pracovni uliéky pro palety 1000x1200 napFi¢ Ast | mm 2282
4.34 |Sitka pracovni uli¢ky pro palety 800x1200 podélné Ast | mm 2212
4.35 |Polomér otaceni Wa | mm 1452
w 5.1 |Rychlost pojezdu s nakladem/bez nakladu km/h 4.0/4.5
_g 5.2 |Rychlost zdvihu s nakladem/bez nakladu m/s 0.15/0.25
§ 5.3 |Rychlost spousténi s nakladem/bez nakladu m/s 0.19/0.14
é 5.8 [Max. stoupavost s nakladem/bez nakladu % 3/10
- 5.10 |Provozni brzda Elektromagneticka
g 6.1 [Jmenovity vykon motoru pojezdu S2 60 min. kW 0.65
= 6.2 |Jmenovity vykon motoru zdvihu S3 10% KW 3.0
g 6.4 |Kapacita baterie V/Ah 24/100
% 6.4.1|Typ baterie Li-ion
50 8.1 |Typ pohonné jednotky DC
g E 10.5 |Konstrukce fizeni Mechanicka
Ch 10.7 |Urovert hluku v rovni ucha fidige dB(A) <74

Parametry uvedené v tabulce plati pro standardni model. V pfipadé potreby kontaktujte vyrobce. Vyrobce si vynahrazuje pravo na zménu Udaja
bez predchoziho upozornéni.



&

L

3
I 7T

S R—

|

1
|

11

4L

a/2

N,
N

L 4L

N

AN
R,

N

N

—

16

12

a/2

Ast

19




Diagram zbytkové nosnosti
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VYLOZENI TEZISTE NAKLADU (mm)

Typ zvedaciho zarizeni

Vyska stozaru max, h4 (mm)

Vyska zdvihu, h3 = Vyska stozaru min,

Typ stozaru

Volny zdvih, h2 (mm)

JEDNOSLOUP

(mm) h1 (mm) Bez ochranneho Bez ochranného
ramu ramu

1613 1951 1991 1530

1953 2291 2336 1860




Volitelna vybava:

Rozméry vidlic 570*1150 |
Vyska spusténych vidlic 90 mm
Sitka nosné desky (volitelna) 700 mm |
Typ zatézovych kol Tandem

Typ hlavice oje

Velka hlavice rukojeti

Material nosnych kol PU
Material hnaciho kola PU
Kapacita baterie 100Ah

Nabijec

24V/30A integrovany nabijec

Indikator baterie

S pocitadlem motohodin

Rezim "zelva"

Ano

USB zasuvka

| Ne

Volitelna vybava je vyznacena oranzovou barvou.

Auto SAS s.r.0.,, ESA121-M_LI-ION_09022026DSS
© Auto SAS s.r.o. si vynahrazuje pravo zmény technickych parametrd.




