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Autonomni elektricky paletovy vozik
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1.2 Model EP XPMM

13 Pohon Elektricky

1.4 Provozni typ S chodici obsluhou

1.5 Jmenovitd nosnost Q kg 1200

1.6 VyloZeni tézisté nakladu C mm 600

1.8 Vzdalenost od stfedu kola k ¢elu vidlic X mm 980

19 Rozvor y mm 1322

0

2.1 Celkova hmotnost kg 516

2.2 ZatiZeni na napravu s ndkladem — predni/zadni kg 700/925

2.3 Zatizeni na napravu bez nakladu — predni/zadni kg 385/140

4.4 Vyska zdvihu hs mm 1000

4.15 Vyska spusténych vidlic his mm 90

4.19 Celkova délka l1 mm 1945

4.20 Délka v¢. upinaci desky I, mm 723

4.21 Celkova sitka bi/b> mm 842

4.22 Rozmeéry vidlic s/e/l mm 55x170x1070

4.25 Sitka pres vidlice bs mm 540/600

4.32 Svétla vyska — ve stfedu rozvoru m; mm 25

4.34.1 Sitka prac. uli¢ky pro palety 1000x1200 napfi¢ Ast mm 2410

4.35 Polomér otaceni W, mm 1666

ROVO DA

5.1 Rychlost pojezdu s nakladem/bez nakladu m/s 1/1.5

5.2 Rychlost zdvihu s ndkladem/bez nakladu m/s 0.06/0.1

5.3 Rychlost spousténi s nakladem/bez nakladu m/s 0.11/0.1

5.8 Max. stoupavost s nakladem/bez nakladu % 4/8

5.10 Provozni brzda Elektromagnetickd

) OTKA

6.1 Vykon hnaciho motoru S2 60 min kW 09

6.2 Vykon motoru zdvihuS3 15% kW 0.8

6.4 Kapacita baterie V/Ah 24/60

6.5 Hmotnost baterie kg 14

OSTA DA

8.1 Typ pohonné jednotky AC

10.5 Konstrukce fizeni Elektricka

10.7 Hladina hluku v Urovni ucha obsluhy dB(A) <70

10.11 Vnitrni/venkovni pouZiti Vnitfni

10.12 Bezpecnostni upozornéni Klakson
Naraznikové pasy

10.13 Bezpecnostni prvky Lidar detektor
Nouzové tlacitko

10.14 Polohovani Stropni navigace

10.15 Presnost parkovani mm +-20




10.16

Pfesnost navigace

mm

+-20

10.17

Typ baterie

mm

Li-ion

Parametry uvedené v tabulce plati pro standardni model. V pfipadé potfeby kontaktujte vyrobce.
Vyrobce si vyhrazuje pravo na zménu Udajli bez predchoziho upozornéni.
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