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komunalni a manipulacni technika

Rucné vedeny elektricky paletovy vozik

EP WAL20 PRO
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VLASTNOSTI

B Kompaktni podvozek a maly
polomér otaceni

Kompaktni podvozek o délce podvozku 435 mm
a poloméru otaceni 1 283 mm umoznuje modelu
WAL20 PRO bez problém v uzkych ulickach

a stisnénych prostorech. Kompaktni konstrukce
zlepSuje manévrovatelnost a snizuje naklady

na skladovani i prepravu.

) Synchronizovany systém stability
pojezdovych kol

Inovativni synchronizovany systém pojezdovych kol
udrzuje rovnovahu a trakci i pfi vysokém zatizeni
nebo na nerovnych podlahach. Provozni hlu¢nost
zUstava pod 65 dB, coz zajistuje plynulou, tichou

a bezpecnou manipulaci ve vsech skladovych
podminkach.

B Pokrodila lithium-iontova
technologie s integrovanou
nabijeckou
EP WAL20 PRO je vybaven Li-ion baterii
24V / 100 Ah a integrovanym nabijecem 30 A.

EP WAL 20 PRO umoznuje prilezitostné nabijeni
béhem prestavek pro maximalni dostupnost
provozu. Volitelna baterie 205 Ah a externi nabijec

100 A umoznuji nasazeni i v intenzivnich
vicesménnych provozech.




B Vysoce vykonny systém

Hydraulicky motor o vykonu 2,2 kW a pojezdovy
AC motor o vykonu 1,6 kW zajistuji vysokou
rychlost pojezdu, zdvihu i spousténi nakladu. Diky
vysoké stoupavosti a presnému ovladani vozik
spolehlivé pracuje i v narocnych skladovych

a logistickych aplikacich.

B Digitalni funkce zamérené
na obsluhu

Multifunkéni barevny displej zobrazuje stav
baterie, rychlost, provozni stav a Cas. Prepinac
jizdnich rezim( prizplsobuje vykon preferencim
obsluhy.
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Rucné vedeny elektricky paletovy vozik

g 1.2 |Model EP WAL20 PRO

E 1.3 |Pohon Elektro

5| 1.4 |Provozni typ S chodici obsluhou

é 1.5 |Jmenovita nosnost Q kg 2000

E’ 1.6 |Vylozeni t&zisté nakladu c mm 600

§ 1.8 |Vzdélenost od stfedu kola k elu vidlic X mm 980

3 1.9 |Rozvor y mm 1257

P 2.1 |Celkova hmotnost kg 350

% 2.2 |Zatizeni na napravu s nakladem - pfedni/zadni kg 930/1420

z 2.3 |Zatizeni na napravu bez nakladu - pfedni/zadni kg 280/70
3.1 |Typ kol PU
3.2 |Rozmér kol - pfedni mm »230x 75
3.3 |Rozmér kol - zadni mm $»80x85
3.4 |Rozméry pfidavnych kolecek mm $74x30
3.5 |Pocet kol - pfedni, zadni (X = fidici) 1/2/4
3.6 |Rozchod kol - pfedni b10 | mm 500
3.7 |Rozchod kol - zadni b11 | mm 370/515
4.4 |Vyska zdvihu h3 | mm 125
4.5 |Vyska stoZaru, max. h4 | mm 125
4.9 |Vyska fidici oje v Fidici poloze — min/max h14 | mm 900/1230
4.15 \Vyska spusténych vidlic h13 | mm 85
4.19 |Celkova délka 11 mm 1585
4.20 |Délka véetné upinaci desky 12 mm 435
4.21 |Celkova Sitka b1 mm 720
4.22 |Rozméry vidlic s/e/l | mm 55/170/1150
4.25 |Sitka pres vidlice b5 | mm 540/685
4.32 |Svétla vyska - ve stfedu rozvoru m2 | mm 27
4.33 |Sitka pracovni uligky pro palety 1000x1200 napfi¢ Ast | mm 2083
4.34 |Sifka pracovni uliéky pro palety 800x1200 podéIné Ast | mm 1883
4.35 |Polomér otaceni Wa | mm 1283

w 5.1 |Rychlost pojezdu bez nakladu km/h 6/6

é 5.2 |Rychlost zdvihu s nakladem/bez nakladu m/s 0.065/0.078

E 5.3 |Rychlost spousténi s nakladem/bez nakladu m/s 0.04/0.04

% 5.8 |Max. stoupavost s ndkladem/bez nakladu % 10/20

& 5.10 |Provozni brzda Elektromagneticka

§ 6.1 |Pfekladaci vykon podle VDI 2198 85,16

§ 6.2 |Uginnost prekladky podle VDI 2198 171,35

| 6.4 |Kapacita baterie V/Ah 24/100

g 6.5 |Hmotnost baterie kg 44

= 6.6 |Spotfeba energie podle normy DIN EN 16796 kWh/h 0.256

E g 8.1 'I:yp fizeni AC
4= 8.4 |Uroveri hluku dB (A) 65

Parametry uvedené v tabulce plati pro standardni model. V pfipadé potreby kontaktujte vyrobce. Vyrobce si vynahrazuje pravo na zménu udajl

bez predchoziho upozornéni.




Volitelna vybava:

540%1150 | | | |
Rozmeéry vidlic | | | |
I I I I
Vyska spusténych vidli 85
Vyska ochranného ramu bez ramu | |
Typ nosnych kol tandem |
Tazny Cep bez Cepu |
Material nosnych kol PU
Material hnaciho kola PU |
Kapacita baterie 100 Ah (Li-ion) |
Nabijec 24V - 30 A integrovana |
Indikator stavu baterie (BDI) s pocitadlem motohodin
Svisla poloha ovladaci oje (prace ve e
L Ano, nelze prizpUsobit
svislée poloze)
Telematika | ne
Stabilizagni kole¢ka (pojezdova koletka)  |Ano, nelze pfizplsobit
Provedeni do chladiren | ne
Svétl4 vyika pohonu nad zemi 35mm
Legenda:
e = standard
o = volitené
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