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Zviadnu to
sam!

Nabizime ucelené portfolio autonomnich mobilnich robot
(AMR), které posouvaji automatizaci intralogistiky

na novou uroven. Tyto stroje zajistuji efektivni

a bezpecnou prepravu zbozi bez zasahu obsluhy, ¢imz
vyrazné snizuji provozni naklady a zvysuji plynulost toku
materialu. Jsou idealnim rfesenim pro firmy, které chtéji
automatizovat provoz bez slozitych stavebnich zasahu.

Na rozdil od tradicnich AGV systému jsou AMR voziky plné
autonomni. VyuZivaji laserovou navigaci, senzoriku

a pokrocilé algoritmy, diky nimz se bezpecné pohybuji

i v prostredi s lidmi nebo jinou technikou. Dynamicky
reaguji na zmény v provozu a snadno se prizpUsobuji
aktualnim podminkam.
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Portfolio zahrnuje Sirokou skalu modell — od kompaktnich
nizkozdviznych AMR vozik{i pro manipulaci s paletami,
pres autonomni tahace az po plné automatizované
vysokozdvizné voziky. Kazdy typ je optimalizovan

pro konkrétni aplikace v logistice a vyrobé.

Diky moznosti integrace se systémy ERP (Enterprise
Resource Planning) a WMS (Warehouse Management
System) Ize AMR snadno zapojit do stavajicich provozd.
Tyto systémy zajistuji fizeni podnikovych procesu

a skladového hospodarstvi, a propojenim s AMR umoznuji
zcela automatizované fizeni tokd zbozi a Ukold. Nasazeni
robotd je rychlé, bez nutnosti zasadnich stavebnich Uprav,
coz z nich déla flexibilni a Skalovatelné reseni pro moderni
podniky.

Autonomni voziky EP Equipment se uplatni v e-commerce
skladech, vyrobnich zavodech i distribucnich centrech.
Zajistuji spolehlivy, bezpecny a efektivni presun zbozi

v prostredi s vysokymi naroky navykon a flexibilitu.



Produktove portfolio

EXP15

Automatizovany nizkozdvizny paletovy vozik

Model EXP posouva standardni paletovy vozik na vyssi uroven diky automatickému pohonu.

Jedna se o hybrid elektrického paletového voziku a voziku s automatickym pohybem, ktery nabizi
prepravu palet z bodu A do bodu B v jednoduchém rezimu ,nastav si sam”.

Paletu zvednete jako béznym vozikem a jednim stiskem tlacitka ji EXP automaticky prepravi
na urcené misto. Vozik se pohybuje po urcené trase, paletu odlozZi a prazdny se vrati zpét —
pripraven na dalsi cyklus. Nastaveni je velmi jednoduché, bez slozité konfigurace. Nejedna se
o autonomni, ale automaticky paletovy vozik.

Nauc a spust’

EXP15 nastavite béhem chvile pomoci péti tlacitek.

Po spusténi vozik sam doruci paletu, vrati se prazdny

a je pripraven na dalsi Ukol. Obsluha tak zvladne fidit vice
vozikd najednou.

Nizké naklady

EXP15 je cenové dostupné feseni pro efektivni manipulaci v dobé nedostatku pracovni
sily. Za nizkou cenu nabizi jednoduchou formu automatizace, ¢cimz naplnuje motto
vyrobce ,motivace skrze jednoduchost”.

Bezpecny provoz

EXP15 zklidhuje provoz ve skladu a omezuje zbytecny
pohyb. Obsluha zlstava na svych mistech, zatimco

vozik se pohybuje automaticky. Kromé splnéni vsech
bezpelnostnich standardd je vybaven dvojitym laserovym
systémem — shora i zespodu — ktery chrani prostor

a predchazi kolizim.

Svetova novinka

EXP15 je prvni automaticky paletovy vozik svého druhu

a predstavuje revoluci v oblasti elektrickych paletovych
vozikd. V duchu filozofie ,Inovace skrze jednoduchost”
nabizi jednoduché reseni, které prevezme prepravu palet
a stane se idealnim partnerem pro kazdy sklad.

Jednoduchost na prvnim misté

EXP15 je pripraven k pouziti ihned po dodani —
bez nutnosti Wi-Fi nebo softwarového nastaveni.
Diky moznosti manualniho i automatického rezimu
je flexibilni pro rdizné typy provozu. Je navrzen

s dirazem na nizké naroky na udrzbu, ¢imz Setfi
cas i naklady.




XP15

Automatizovany nizkozdvizny paletovy vozik

XP15 od EP Equipment je moderni autonomni mobilni robot navrzeny pro zjednoduseni
a zefektivnéni skladovych operaci. Nabizi snadnou instalaci, intuitivni navigaci a jednoduché
programovani.

Unikatni je moznost prepinani mezi autonomnim a manualnim rezimem, takze jej Ize vyuzit i jako
bézny paletovy vozik. Diky této flexibilité je idealnim pomocnikem pro opakujici se ukoly a zvysuje
efektivitu i vyuziti lidskych zdroja.

Chytry pomocnik do skladu

XP15 je elektricky paletovy vozik s moznosti automatické
prepravy mezi body A-B-A. Uvolnuje obsluhu od rutinni
manipulace a zvlada provoz i na nerovnych podlahach,

ve venkovnim prostredi Ci Uzkych ulickach. Lze jej kdykoliv
pouzit i ru¢né — staci prepnout rezim a pokracovat v praci.
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Sushi Bar, Bus Stop, Taxi rezim

XP15 umoznuje automatizovat tok materialu

zzve vyrobé — prepravuje voziky, boxy i palety mezi
skladem a pracovisti, odvazi hotové vyrobky zpét
nebo dorucuje zbozi z bodu do bodu na stisknuti
tlacitka. Tim zjednodusuje logistiku a zvysuje efektivitu
celého vyrobniho procesu.

Stropni navigace

XP15 vyuziva vlastni 2D navigaci podle
stropu — ,naviguje podle hvézd“. Diky
pevnym bodlm na stropé, které se neméni
a nejsou blokovaneé prekazkami, ma vzdy
presnou polohu a spolehlivé se vraci zpét.
Tato technologie umoznuje jednoduche
nastaveni, presny provoz a zaroven drzi
nizkou cenu systému.

Snadné nasazeni - Plug & Play

XP15 funguje samostatné bez potfeby WMS, sitoveho
pfipojeni nebo slozité infrastruktury. Uceni tras probiha
jednoduse pomoci intuitivni aplikace a zmény tras zvladnete
béhem chvilky. Nasazeni do provozu trva méné nez jeden
den — tento vozik je hotovy produkt, ne narocny projekt.
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Pokrocilé moznosti

XP15 sazi na jednoduchost, ale s pomoci
integratora zvladne i pokrocilé funkce jako
provoz vice robot(, fizeni provozu, multitasking,
blokové ukladani nebo privolani robota pomoci
tlacitka. Diky tomu lze automatizaci prizplGsobit
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XPL201

Model XPL201 je automatizovany paletovy vozik

s plosinou a technologii X-Mover. Kombinuje
autonomni provoz s moznosti manualni jizdy, coz z néj
déla flexibilni reseni pro rizné skladové aplikace.

V manualnim rezimu umoznuje rychly presun obsluhy
na delsi vzdalenosti.

Dalsi modely
XPMM

Model XP MM je autonomni mobilni robot s monosloupem,
navrzeny specialné pro automatizaci v koncovych castech
vyrobnich linek. Zajistuje plynulou manipulaci s hotovymi
vyrobky a umoznuje bezproblémovy prechod z valeckovych
trati, dopravnik(i nebo zasobnik.

Dosahuje rychlosti az 12 km/h a unese naklad 2 tuny,
volitelné az 3 tuny. Diky volitelnym vidlicim az do délky
2,4 metru je vhodny i pro dlouhé nebo objemné zbozi.
|dealni pro logistiku a cross-docking, kde je klicova
rychlost a efektivita prepravy.

Diky konstrukci vidlic ,fork over” a zdvihu az 1 metr je
idealni tam, kde se zboZi neprebira pfimo ze zemé. Sloup
umoznuje presné vyzvednuti i odlozeni zbozi ve vysce a Ize
jej vyuzit také pro ergonomické nastaveni pracovnich pozic.

QDD

Model QDD je autonomni tahac s plosinou pro ridice, vybaveny
technologii X-Mover. Je navrzen jako plnohodnotna nahrada

za stavajici rucné fizené tahace a umoznuje provoz v plne
automatickém nebo manualnim rezimu podle aktualnich potreb.

TPL251

Model TPL 251 je nizkourovnovy vychystavaci vozik s technologii X-Mover. Umoziuje rucni
vychystani a naslednou automatickou prepravu, odlozeni zbozi

i navrat. S volitelnou integraci WMS lze optimalizovat vychystavaci procesy podle konkrétniho
provozu.

Diky vysoké tazné kapacité a moznosti obsluhy ve stoje je idealni
volbou pro rozsahlé provozy s potrebou dalkové prepravy.
QDD zajist'uje efektivni a flexibilni manipulaci v prostredich, kde je

kladen d( hlost lehlivost.
TPL je idealni pro velké sklady s opakovanou prepravou na delsi vzdalenosti. Spojuje vyhody R EAGRRSLE s

manualni obsluhy a automatizace, ¢imz zvysuje efektivitu a flexibilitu logistickych operaci.




Moznosti automatizace v kazdem skladu

Efektivnéjsi tok materialu s automatickymi
paletovymi voziky

Automatizace ve skladu casto zacina analyzou pohybu materialu.
Spolecnost EP Equipment vytvorila trilrovnovy pristup: od zakladni
prepravy z bodu A do bodu B, pres plynulé toky inspirované
konceptem ,Sushi Bar”, az po plné integrovana automatizovana
reseni.

Typické skladové pohyby — jako je pfijem zbozi, presun ve vyrobe
nebo doprava palet z regall na expedici — mohou naznacit, kde by
automatizace mohla zvysit efektivitu. Analyza téchto tokd muze
pomoci identifikovat mista, kde Ize omezit ruc¢ni manipulaci, snizit
naklady a optimalizovat provoz. Vychozim bodem je otazka: kde a jak
se ve skladu material aktualné presouva?

Prekladka Prijem zbozi do skladu Ze skladu do vyroby Tok vyroby
Vysokorychlostni spoluprace mezi obsluhou Preprava pfijatého zbozi ke skladovym Preprava dild k vyrobnim a montaznim linkam. Pfesun materialu mezi jednotlivymi vyrobnimi
a vice paletovymi voziky. pozicim pred redalovymi zonami. Useky.

Z vyroby do skladu Ze skladu na expedici Pevné dana mista Sbér odpadu a prazdné palety

Preprava zboZi z vyrobnich stroji do skladu. Snadna preprava zbozi do expedicnich Pevné dana predavaci mista jako jsou valeckoveé Vynaseni odpadu a prazdnych palet.
a konsolidacnich zon. traté, balici/tridici stanice.



X MOVER Technologie
EXP

Jednoducha automatizace pro zacatek

EXP je zakladni reseni od EP Equipment pro automatizaci prepravy palet, které prinasi
jednoduchost diky klicovym funkcim:

 Cirkula¢ni preprava (Loop Transport): Vozik mUze jezdit jako ,sushi bar” v rdmci provozu.
« Preprava z bodu A do B: Idealni pro jednoduché a opakujici se procesy.

 Instalace typu ,nastav si sam” s 5 tlacitky: Rychlé nastaveni, zapoj a pouzivej.

Toto feseni je idealni pro firmy, které chtéji zavést automatizaci s minimalni slozitosti.
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EXP + Bluetooth + aplikace + pokrocilé nastaveni parametrt

Reseni XP navazuje na zakladni model EXP a rozsifuje ho o funkci Bluetooth a ovladani pres
mobilni aplikaci, ktera umoziuje detailnéjsi nastaveni parametrd.

« Nastaveni pres aplikaci: Snadna konfigurace tras a sledovani ukold pomoci mobilni aplikace.

« Rychlé prepinani: Snadna zména Ukoll pres aplikaci nebo klavesnici.
« Rozsifena kapacita: Zvlada vice tras a Ukoll podle aktualnich provoznich potreb.

« Bezfidiciho systému: Funguje bez nutnosti centralni koordinace.

|dealni pro sklady, které hledaji flexibilni automatizované reseni bez slozité infrastruktury.

XP F

XP + Zigbee + M2M komunikace

Redeni XP F rozsifuje fadu XP o komunikaci pomoci Zigbee protokolu a funkci M2M komunikace
(machine-to-machine), coz umoznuje interakci s externimi zarizenimi, jako jsou vytahy nebo
pozarni dvere. Zaroven nabizi fizeni provozu a funkci ,Call Box".

e Zigbee & M2M komunikace: Snadna integrace s externimi systemy.
« Call Box: Umoznuje vzdalené spoustét rlizné ukoly.
«  Rizeni provozu: Zajistuje bezkolizni pohyb vice robot(i soucasné.

Idealni pro provozy, kde je potfeba propojeni s dalsimi zafizenimi nebo spoluprace vice robott
v ramci slozitéjSich proces(.

XP i
XP15 + WiFi ovladani + integrace s WMS

Redeni XP i posouvé automatizaci na vyssi Groven diky pfipojeni pres WiFi a plné integraci
se systémy pro fizeni skladového hospodarstvi (WMS). Umoznuje softwarove rizeni voziku
a centralni spravu ukold.

«  WiFi ovladani: Umoznuje vzdalené fizeni a pfipojeni k siti.
« Integrace s WMS: Propojeni s podnikovymi skladovymi systemy.
« Softwarové fizeni: Pfesna koordinace kol pomoci softwaru.

Idealni pro vétsi sklady a logisticka centra, kde je vyzadovana integrace s WMS a pokrocilé rizeni
pres WiFi pro plné automatizovany provoz.




Jak zacit s AMR? Novinka!

Krok 1: Kontaktujte nas

Naplanujte si hovor s nasimi odborniky na AMR
a zjistéte, jak vam muizeme pomoci zefektivnit vasi

intralogistiku.

15minutovy hovor

Predstavime vam AMR a zeptame se vas napriklad na:

Velikost firmy

+ Typ provozu

« Denni provozni pozadavky

« Typy manipulovanych nakladd

XQE122

Automatizovany vysokozdvizny vozik

Model XQE122 je pIné automatizovany elektricky vysokozdvizny vozik urceny pro efektivni
manipulaci s paletami. Vyuziva presnou 3D-SLAM navigaci, pracuje zcela autonomne,

ale umozriuje i manualni rezim. Ukoly Ize nastavovat s prioritami, ovladani probiha pres
dotykovy displej.

O bezpecny provoz se staraji lasery, Cidla na vidlicich, narazniky a nouzové tlacitko. XQE122
podporuje bezdratove fizeni provozu, dokaze komunikovat s robotickymi rameny, vytahy
Ci valeckovymi tratémi, a zvlada slozité ukoly jako sekvencni nakladku a vykladku.

Béhem tohoto hovoru zhodnotime situaci a doporucime

pro vas nejvhodnéjsi reseni.

Krok 3: Definovani rozsahu a oveéereni

konceptu

Obdrzite navrh reseni na miru, spolecné ho doladime,
stanovime cile a do 48 hodin potvrdime termin instalace

ve vasem provozu.

Je pfipraven na napojeni do WMS, MES a ERP systému a skvéle se hodi do modernich
logistickych provozl hledajicich pokrocilou automatizaci.

Krok 2: Prohlidka provozu

Prijedeme primo k vam, kde spolecné projdeme provoz
a poridime potrebna videa pro naplanovani implementace
robota.

EP
K-Mover Robot - Sketch

® Task 1: START 1-A1(Auto unload)-PARK 1(Times 0)
Pﬂlll( 1 Task 2: START 1-B1(Auto unload)-PARK 1(Times 0)
@ Task 3: START 1-C1(Auto unload)-PARK 1(Times 0)

Krok 4: Dodani a spusténi

Dorucime robota, zafizeni naprogramujeme, ovéfime jeho
funkcnost, zaskolime vas tym a predame plIné funk¢ni
reSeni. Zaroven ziskate pfistup ke komunikacnimu kanalu
s nasim tymem, kde vam radi pomdzeme s jakymikoli
dotazy nebo potrebnou podporou.
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