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Rucné vedeny nizkozdvizny vozik

Specifikace voziku LHE130B LHE150 LHE160
1.2 Model LHE130B LHE150 LHE160
1.3 Pohon Elektricky Elektricky Elektricky
§ 14 Provozni typ Rucné vedeny Ruéné vedeny Rucné vedeny
é 1.5 Jmenovita nosnost Q kg 1300 1500 1600
é 1.6 VlyloZeni téZi8té nakladu c mm | 600 600 600
1.8 Vzdalenost stiedu vidlicovych kol k €elu vidlic (vidlice zdvizeny/spustény) X mm 884/947 884/947 887/951
1.9 Rozvor (vidlice zdvizeny/spustény) y mm 1138/1187 1138/1187 1140/1189
‘g’ 21 Provozni hmotnost véetné baterie kg 125 132 145
% 22 Osové zatizeni: hnaci kolo/podvozkova kola/ kolecka vidlic, s nakladem kg 550/875 565/50/1017 575/50/1120
JEZ 2.3 Osové zatizeni: hnaci kolo/podvozkova kola/ kolecka vidlic, bez nakladu kg 96/29 88/14/30 94/16/35
31 Hnaci kolo/podvozkova kola/ kolecka vidlic Polyuretan Polyuretan Polyuretan
3.2 Rozmér kol, predni @ x Sitka mm @ 210x75 @ 210x75 @ 210x75
3.3 Rozmér kol, zadni @ x Sitka mm @ 80%x93 @ 80x70 @ 80x70
é 34 Pomocna kola, rozméry @ x Sitka mm — @ 80x30 @ 80x30
35 Pocet kol, pfedni/zadni (x = hnana kola) 1x/ 2 1x +2/ 4 1x +2/ 4
3.6 Rozchod kol, predni b10 mm — 430 430
3.7 Rozchod kol, zadni b, mm | 380 380 380
4.4 Zdvih h, mm 115 115 115
Vyska zdvihu h,, mm 195 195 195
49 Vyska oje v poloze pro fizeni, min./max. h, mm 700/1160 700/1160 700/1160
415 Vyska spusténych vidlic h, mm 80 80 80
4.19 Celkova délka I, mm | 1537 1537 1543
> |42 Délka k Celu vidlic l, mm | 388 388 394
'§ 4.21 Celkova Sitka b, mm | 540 540 540
& 422 Rozméry vidlic slell mm | 50/160/1150 50/160/1150 50/160/1150
425 Sitka pes vidlice b, mm 540 540 540
432 Svétla vyska ve stfedu rozvoru m, mm 30 30 30
4.34.1 | Sitka pracovni uliky: pro palety 1000x1200 priéné A, mm 2013 2013 2019
4.34.2 | Sitka pracovni uli¢ky: pro palety 800x1200 podéing " mm 2140 2140 2146
4.35 Polomér otoceni (zdvizené vidlice) Wa mm 1336 1336 1342
° 5.1 Rychlost pojezdu s nakladem/bez nakladu km/h 4,6/4,8 4,6/4,8 4,8/5,2
_-g 52 Rychlost zdvihu s/bez nakladu m/s | 0,020/0,025 0,020/0,025 0,017/0,022
S 53 Rychlost spousténi s nakladem/ bez nékladu m/s 0,05/0,04 0,05/0,04 0,05/0,03
g 5.8 Max. stoupavost s nakladem / bez nakladu % 6/16 6/16 1016
- 5.10 Provozni brzda Elektromagneticka | Elektromagneticka | Elektromagneticka
5 6.1 Jmenovity vykon motoru pojezdu S2 60 min kw 0,65 0,65 1,0
g 6.2 Jmenovity vykon motoru zdvihu S3 10% kW 05 0,5 0,8
%‘ 6.4 Napéti baterie/jmenovita kapacita K5 VIAh | 24/20 24140 48/20
% 6.5 Hmotnost baterie kg 58 8,5 8,5
™ 6.6 Spotfeba energie podle EN16796 kWh/h | 0,17 0,18 0,20
= 8.1 Typ regulace pohonu DC ovladani rychlosti
§ 8.4 Hlucnost v drovni usi fidice podle EN12053 dB (A) | <70 <70 <70

Veskeré udaje jsou zalozeny na tabulkovych konfiguracich. Jiné konfigurace mohou poskytnout jiné hodnoty.

Uvadény 3|/_ykon arozméi g in 8 | \
y Toyota Material Handling ajejich specifikace se mohou zménit bez predchoziho upozornéni.

Produkt

hl4min

redstavuji jmenovité hodnoty, které se mohou lisit v rdmci toleranci.

R

A: Zo6na brzdéni
B: Pracovni zona
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