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komunalni a manipulacni technika

Retrak Li-lon

EP CQD14/16L3
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VLASTNOSTI

B Kompaktni design pro tzké (300
prostory . = S

Model CQD14/16L3 je navrzen pro maximalni
efektivitu vyuziti prostoru. Diky pracovni Sifce
ulicky 2701 mm nabizi skvélou obratnost v Uzkych
ulickach i v husté zaplnénych skladech. Kompaktni =

rozmeéry a maly polomér otaceni z néj Cini velmi 2
konkurenceschopny stroj ve své tfidé. -

B Bezkonkurenéni stabilita diky
vylepsenému stozaru

Novy stozar prinasi celkova vylepseni. Dosahuje
vysky zdvihu az 8 m u modelu CQD14L3 a 9,65 m
u modelu CQD16L3, pficemz si zachovava plnou
zbytkovou nosnost az do vysky 7,5 m u modelu
CQD14L3 a 7 m u CQD16L3. Pfi plném vysunuti
zUstava stozar vysoce stabilni béhem jizdy.
Vyjimecna stabilita Cini z modelu CQD14/16L3
skutec¢ného dfice i v narocnych podminkach.
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B vyborny vyhled pro vyssi
bezpecnost

Diky prostorné kabiné a optimalizovanému
designu nabizi model CQD14/16L3 obsluze jasny
a nic¢im neruseny vyhled na zboZzi i okoli. To
umoznuje bezpecnou a jistou praci i v preplnéném
prostredi.
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B Elektrické Fizeni s tlumenim

Model CQD14/16L3 je vybaven elektrickym
fizenim s tlumenim, které zvysuje stabilitu

a kontrolu nad vozikem. To je zasadni pro vysoky
vykon, zejména pfi ostrych zatackach nebo
manipulaci s tézkymi naklady. Tlumeni zajistuje
plynulejsi a pohodInéjsi zazitek z jizdy.

B Proporcionalni ovladani zdvihu
pro maximalni presnost

Model CQD14/16L3 je vybaven proporcionalnim
ovladanim zdvihu, ktery zajistuje presné a Setrné
zvedani i spousténi nakladu. Diky tlumicimu
efektu pomaha minimalizovat vibrace

pfi manipulaci s kiehkymi nebo tézkymi bremeny.

Maximalni rychlost zdvihu 0,6 m/s
Maximalni rychlost spousténi 0,55 m/s

Externi nabijeci port s ochrannym
k?/tem
(80V/205/280/150Ah Li-ion baterie)
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PFesné
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Otocné sedadlo

| - '
Hydraulické ovladani pomoci
tlacitek nebo joysticku

PInobarevny displej

asetrné




Retrak

§ 1.2 |Model EP CQD14L3 EP CQD16L3
g’ 1.3 |Pohon Elektricky Elektricky
E 1.4 |Provoznityp Se sedici obsluhou Se sedici obsluhou
g 1.5 |Jmenovita nosnost Q kg 1400 1600
§ 1.6 |VylozZeni tézisté nakladu ® mm 600 600
§ 1.8 |Vzdalenost od stfedu kola k ¢elu vidlic X mm 340 390
g 1.9 [Rozvor y mm 1365 1415
- 2.1 [Celkova hmotnost kg 3880 4075
§ 2.3.1 |Zatizeni na napravu bez nakladu - predni/zadni kg 2495/1415 2580/1500
E 2.4.1 |Zatizeni na ndpravu s vysunutymi vidlicemi s nakladem - pfedni/zadni kg 1085/4250 1045/3495
= 2.5.1 |Zatizeni na ndpravu se zasunutymi vidlicemi s nakladem - predni/zadni kg 2285/3045 2280/3495
3.1 |Typ kol Polyuretan Polyuretan
3.2 |Rozmér kol - predni mm D343X140 D343X140
3.3 |Rozmér kol - zadni mm $285X100 $285X100
3.5 |Pocet kol - predni, zadni (X = Fidici) mm 1X/2 1X/2
3.7 |Rozchod kol - zadni b11 mm 1168 1168
4.1 [Naklon stozaru - vpred/vzad alf ° 2/4 2/4
4.2 |VySka spusténé véze h1 mm 3383 3930
4.3 [Volny zdvih h2 mm 2330 2877
4.4 |VySka zdvihu h3 mm 8000 9655
4.5 |Vyska stozaru, max. h4 mm 8730 10720
4.7 [VySka ochranného ramu hé mm 2200 2200
4.8 [VySka sedadla fidice h7 mm 1000 1000
4.10 |Vyska podpérnych ramen h8 mm 308 308
4.19 |Celkova délka 1 mm 2415 2465
4.20 |Délka v&etné upinaci desky 12 mm 1265 1265
E 4.21 |Celkova Sitka b1/b2 mm 1250/1270 1250/1270
E 4.22 |Rozmeéry vidlic slell mm 40/100/1150 40/100/1150
8 4.23 |Upinaci deska DIN15173, tfida/typ A, B 2A 2A
4.24 |Sitka upinaci desky b3 mm 990 990
4.25 |Sitka pes vidlice b5 mm 200/770 200/770
4.26 |Sitka mezi podpérnymi rameny b4 mm 917 917
4.28 |Rozsah vysuvu 14 mm 550 600
4.31 |Svétla vyska - pod stozarem, s nakladem m1 mm 75 75
4.32 |Svétla vySka - ve stfedu rozvoru m2 mm 70 70
4.34.1 |Sitka pracovni uligky pro palety 1000x1200 napfi¢ Ast mm 2701 2715
4.34.2 (Sitka pracovni uli¢ky pro palety 800x1200 podéiné Ast mm 2755 2760
4.35 |Polomér otaceni Wa mm 1629 1680
4.37 |Délka po podpérna ramena 17 mm 1770 1820
5.1 |Rychlost pojezdu bez nakladu km/h 11/11 11/11
w 5.2 |Rychlost zdvihu s ndkladem/bez nakladu m/s 0.45/0.6 0.42/0.6
§ 5.3 |Rychlost spousténi s nakladem/bez nakladu m/s 0.54/0.50 0.55/0.50
E 5.4 |Rychlost vysuvu s nakladem/bez nakladu m/s 0.18 0.18
% 5.8 |Max. stoupavost s nakladem/bez nakladu % 10/15 10/15
= 5.10 (Provoznibrzda Elektromagneticka Elektromagneticka
5.11 |Parkovaci brzda Elektromagneticka Elektromagneticka
6.1 |Vykon hnaciho motoru S2 60 min kw 8 8
% 6.2 |Vykon motoru zdvihu S3 15% kw 22 22
E 6.4 |Kapacita baterie V/Ah 80/150_205_280 80/150_205_280
5 6.5 |Hmotnost baterie kg 149/180/209 149/180/209
8.1 (Typ fizeni AC AC
10.5 |Konstrukce Fizeni Elektronické Elektronické
10.7 [Hladina hluku v drovni ucha obsluhy dB(A) 70 70

Parametry uvedené v tabulce plati pro standardni model. V pfipadé potreby kontaktujte vyrobce. Vyrobce si vynahrazuje pravo na zménu udajl
bez pfedchoziho upozornéni.
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Typy zvedaciho zarizeni

EP CQD14L3
Vyska Vyska Vyska stozaru max, h4 (mm) Volny zdvih, h2 (mm)
Typ stozaru zdvihu, h3 stozaru min, = = = =
Bez ochranného S ochrannym Bez ochranného S ochrannym
(mm) h1 (mm) . . . .
ramu ramem ramu ramem
4000 1968 4730 5065 1044 915
4500 2138 5230 5565 1214 1085
5000 2303 5730 6065 1380 1250
. 5500 2468 6230 6565 1544 1415
TRIPLZIIED);I?_I:%LNYM 6000 2638 6730 7065 1714 1585
6500 2810 7230 7565 1888 1757
7000 3048 7730 8065 2124 1995
7500 3218 8230 8565 2294 2165
8000 3383 8730 9065 2460 2330
EP CQD16L3
Vyska Vyska Vyska stozaru max, h4 (mm) Volny zdvih, h2 (mm)
Typ stozaru zdvihu, h3 stozaru min, - - - -
Bez ochranného S ochrannym Bez ochranného S ochrannym
(mm) h1 (mm) . . . ’
ramu ramem ramu ramem
4000 1968 4730 5065 1044 915
4500 2138 5230 5565 1214 1085
5000 2303 5730 6065 1380 1250
5500 2468 6230 6565 1544 1415
6000 2638 6730 7065 1714 1585
TRIPLEX S VOLNYM 6500 2810 7230 7565 1888 1757
ZDVIHEM 7000 3048 7730 8065 2124 1995
7500 3218 8230 8565 2294 2165
8000 3383 8730 9065 2460 2330
8500 3603 9230 9565 2680 2550
9000 3768 9730 10065 2844 2715
9655 3930 10385 10720 3008 2877
Diagram zbytkové nosnosti
EP CQD14L3 EP CQD16L3
VYSKA ZDVIHU (mm)
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Volitelna vybava:

Rozmeéry vidlic

OBez O100*40*9200100*40*1070100*40*1150
0100*40*12200100*40*13700100*40*15000 100*40* 1600

Sitka podpérnych ramen 917 mm
Sitka nosné desky vidlic 770 mm
VySka ochranného ramu nakladu ¢1020mm
Typ kol eSingle
Material kol oPU
Material hnaciho kola oPU

Kapacita baterie

O205Ah-Li O280Ah-Li O150Ah-Li OBez

Nabijec

O80V/150A-Li externi O80V/100A-Li externi

Typ sedadla obsluhy

eOdpruzena OOdpruzena + bezpecnostni pas OOdpruzena + bezpecnostni
pas + loketni opérka

Pridavna zarizeni

eIntegrovany boc¢ni posuv

Elektrostaticky pasek

eAno

Ochranny kryt

eAno

Otocna kolecka

eNe OAno, bez moznosti Uprav

Pfedni pracovni svétla

ol ED

Zadni pracovni svétla

eBez OLED

Majak

eAno, bez moznosti Uprav

Bluespot

eNe OAno, bez moznosti Uprav

Vystrazné Cervené svétlo

eNe OAno, bez moznosti Uprav

Zpétné zrcatko

eAno

Signalizacni zafizeni

eNe OAno, bez moznosti Uprav

Zobrazeni vysky zdvihu

eAno, bez moznosti Uprav (Pouze pro Triplex s volnym zdvihem)

Kamera

eNe OAno, bez moznosti Uprav

Drzéak hasiciho pristroje

eNe OAno, bez moznosti Uprav

Bezpecnostni systém OPS

eAno, bez moznosti Uprav

Telematika eAno
Regulace rychlosti v zatackach eAno
Vyhrivani baterie eNe OAno, bez moznosti Uprav
Snizeni rychlosti pfi zvednutém stozaru |eAno

Indentifikace obsluhy

eBez Octecka karet Ozamek na otisk prstu Oklavesnice s ¢teckou

Provoz v chladirenském provozu

eNe OAno, bez moznosti Uprav

Naklon vidlic vpred/vzad

eAno, bez moznosti Gprav

Ochranny ram obsluhy

eAno ODrive-in konstrukce

Hydraulicky ovladaci systém

eFingertips OJoystick
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© Auto SAS s.r.o. si vynahrazuje pravo zmény technickych parametrd.



