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Ručně vedený nízkozdvižný vozík
Specifikace pro nízkozdvižné vozíky LWE 130

Id
en

tifi
ka

ce

1.1 Výrobce Toyota
1.2 Model LWE 130
1.3 Trakce Elektrická
1.4 Typ ovládání Chodící obsluha
1.5 Nosnost/jmenovitá zátěž Q kg 1300
1.6 Střed nákladu c mm 600
1.8 Vzdálenost nákladu od středu pomocného kola ramena k čelu vidlice (vidlice zvednuté/spuštěné) x mm 937/990 *)

1.9 Rozvor kol, vidlice zvednuty/spuštěny y mm 1199/1252 *)

Hm
ot

no
st 2.1 Provozní hmotnost s baterií kg 246

2.2 Zatížení na nápravu s nákladem, kolo hnací/otočné/vidlice kg 535/77/943
2.3 Zatížení na nápravu bez nákladu, kolo hnací/otočné/vidlice kg 148/76/31

Ko
la

3.1 Kolo hnací/otočné/vidlice Polyuretan
3.2 Rozměr kola, přední Ø x šířka mm 250x60
3.3 Rozměr kola, zadní Ø x šířka mm 85/99
3.4 Přídavná kola (rozměry) Ø x šířka mm 100x40
3.5 Kola, počet zadní/přední (x = hnaná kola) 1x-2/2 nebo 4
3.6 Šířka vozíku, vpředu b10 mm 480
3.7 Šířka vozíku, vzadu b11 mm 364 *)

Ro
zm

ěr
y

4.4 Zdvih h3 mm 110
Výška zdvihu h23 mm 195

4.9 Výška řídící páky v poloze řízení, min./max. h14 mm 858/1222
4.15 Výška, vidlice spuštěna h13 mm 85
4.19 Celková délka l1 mm 1570*
4.20 Délka čela vidlice l2 mm 420
4.21 Celková šířka b1 mm 700
4.22 Rozměry vidlic s/e/l mm 76/156/1150 *)

4.25 Šířka přes vidlice b5 mm 520 *)

4.32 Světlost, střed základny kola m2 mm 40
4.33 Šířka uličky pro palety 1000x1200 napříč Ast mm 2210 1) *)

4.34 Šířka uličky pro palety 800x1200 podélně Ast mm 2062 1) *)

4.35 Poloměr otáčení Wa mm 1410 1) *)

Pr
ov

oz
ní

 ú
da

je 5.1 Jízdní rychlost se zátěží/bez zátěže km/h 4,5/5,5
5.2 Rychlost zvedání se zátěží/bez zátěže m/s 0,05/0,07
5.3 Rychlost spouštění se zátěží/bez zátěže m/s 0,05/0,04
5.8 Max. stoupavost, se zátěží/bez zátěže % 5,5/10 2)

5.10 Provozní brzda Elektromagnetická

El
ek

tri
ck

ý m
ot

or

6.1 Jmenovitý výkon hnacího motoru S2 60 min kW 0,7
6.2 Jmenovitý výkon zvedacího motoru S3 15% kW 0,8
6.4 Napětí baterie / jmenovitá kapacita K5 V/Ah 2x12/63

Napětí baterie / jmenovitá kapacita K5, lithium-iontová V/Ah 1x24/50
6.5 Hmotnost baterie kg 2x23

Hmotnost baterie, lithium-iontová kg 1x6,4
6.6 Spotřeba energie podle VDI cyklu kWh/h 0,24

Spotřeba energie podle EN 16796:2016 kWh/h 0,20

Os
ta

t-
ní

8.1 Typ ovládání pohonu Plynule regulovatelný AC
8.4 Úroveň hluku v úrovni ucha řidiče podle EN 12 053 dB (A) 62

1) Se zvednutými vidlicemi.
2) Měřeno podle standardu společnosti.
*) Jsou dostupné další varianty, které produkovat odlišné hodnoty.

Výkon a rozměry vozíku jsou nominální a podléhají tolerancím.
Toyota Material Handling a specifikace se mohou změnit bez předchozího upozornění.



Nákresy s rozměry



Vlastnosti vozíku:
• Kompaktní a snadno ovladatelný

• Systém Castor link

• Bezúdržbové baterie

• Vestavěná nabíječka

• Click-2-Creep

• Individuální nastavení parametrů

• Bezúdržbový hnací AC motor

• Ovládání přístupu pomocí PIN kódu

• Kompatibilní s nástrojem správy flotily I_Site
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