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VLASTNOSTI

- Vas nejlepsi spolupracovnik

Model XP15 mUzZete pouZivat jako autonomni mobilni robot i jako elektricky paletovy vozik. Pfepinani mezi
manudlnim a automatickym rezimem je mozné jedinym stisknutim tlacitka.

. Samostatna instalace - Flexibilni zména ukold
XP15 je snadné nastavit pro rdzné aplikace XP15 umoiZfuje nastaveni tras a monitorovani
bez potfeby IT znalosti nebo specializovaného pfepravnich ukoll prostfednictvim Bluetooth. Nové
hardwaru a softwaru. trasy a stanice mizZete rychle pfidat pomoci telefonu

nebo klavesnice.

Switch tasks




VLASTNOSTI

. Plug-in bateriovy design . Maximalni ochrana osobni bezpecnosti

XP15 je vybaven ndraznikovymi pasy a Lidar senzory,

Model XP15 disponuje plug-in designem baterie
a vyuZziva standardni bateriovy box EP s 24V/60Ah Li-
ion baterii. Tento systém maximalizuje dobu provozu
a zaji$tuje vysokou dostupnost a flexibilitu.

. Moznost klavesnice pro vétsi pohodli pfi ovladani

XP15 nabizi volitelnou kldvesnici, kterou lze pfimo
pripojit k voziku. Po pfifazeni vsech ukol(l ke klavesnici
mUze operator rychle spustit vozik, zadavat prepravni
ukoly a snadno prepinat mezi rlznymi ukoly za provozu.
Tato uzivatelsky privétiva klavesnice mize nahradit
telefon, ¢imz zvysuje kazdodenni pohodli.

které zabranuji kolizim voziku.

Lidar

2D stropni navigace

Technologie stropni navigace vyvinutd interné
spoleénosti EP poskytuje modelu XP15 vysoce stabilni
a adaptabilni navigaci. Diky absolutnimu polohovani,
nahodnému oznacovani a stropni navigaci vozik vzdy vi,
kde se nachazi, a mlze pokracovat v jizdé.




Autonomni elektricky paletovy vozik

OB A CHARZ : p
1.2 Model XP15
13 Pohon Elektricky
1.4 Provozni typ S chodici obsluhou
1.5 Jmenovita nosnost Q kg 1500
1.6 VyloZeni tézisté nakladu c mm 600
1.8 Vzdalenost od stfedu kola k ¢elu vidlic X mm 980
19 Rozvor y mm 1210
U 0
2.1 Celkova hmotnost kg 335
2.2 Zatizeni na napravu s nakladem — predni/zadni kg 1150/510
2.3 Zatizeni na napravu bez nakladu — predni/zadni kg 120/40
OLA
3.1 Typ kol Polyuretan
3.2.1 Rozmeér kol — pfedni (fidici, otocnd) mm $210*94
3.3.1 Rozmér kol — zadni (nakladova) mm 85*70
34 Rozmeéry pridanych (balancnich kol) mm 74*30
3.5 Pocet kol — zadni/predni (x = hnana kola) mm 1,2/4
36.1 Rozchod kol — pFedni bio mm 504
371 Rozchod kol - zadni b1 mm 430
0
4.4 Vyska zdvihu hs mm 95
4.15 Vyska spusténych vidlic his mm 90
4.19 Celkovd délka Iy mm 1695
4.20 Délka v€. upinaci desky I, mm 545
421 Celkova Sitka bi/b, mm 842
4.22 Rozmeéry vidlic s/e/l mm 55X170X1220
4.25 Sitka pres vidlice bs mm 540
4.32 Svétla vyska — ve stfedu rozvoru m; mm 30
4341 Sitka prac. uli¢ky pro palety 1000x1200 napfi¢ At mm 2300
4.34.2 Sitka uli¢ky pro palety 1000x1200 podéIné At mm 2160
4.35 Polomér otaceni W, mm 1500
PRO DA
5.1 Rychlost pojezdu s nakladem/bez nakladu m/s 0.9/1
5.2 Rychlost zdvihu s ndkladem/bez nakladu m/s 0.017/0.02
5.3 Rychlost spousténi s nakladem/bez nakladu m/s 0.09/0.06
5.8 Max. stoupavost s nakladem/bez nakladu % 6/16
5.10 Provozni brzda Elektromagneticka
: DNOTKA
6.1 Vykon hnaciho motoru S2 60 min kW 09
6.2 Vykon motoru zdvihuS3 15% kW 0.8
6.4 Kapacita baterie V/Ah 24/60
6.5 Hmotnost baterie kg 14




OSTATNI UDAJE

8.1 Typ pohonné jednotky AC
10.5 Konstrukce fizeni Elektrické
10.7 Hladina hluku v drovni ucha obsluhy dB(A) <70
10.11 Vnitfni/venkovni pouZiti Vnitfni
10.12 Bezpecnostni upozornéni Klakson
Lidar
10.13 Bezpecnostni ochrana Nouzové tlacitko zastaveni
Fyzicky naraznikovy pas
10.14 Polohovani 2D stropni navigace
10.15 Presnost parkovani 120
10.16 Pfesnost navigace 120
10.17 Typ baterie Li-ion
Parametry uvedené v tabulce plati pro standardni model. V pfipadé potieby kontaktujte vyrobce.
Vyrobce si vyhrazuje pravo na zménu Udajl bez pfedchoziho upozornéni.
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Auto SAS s.r.0., XP15-LI-lON20241203DSS

Auto SAS s.r.o. si vyhrazuje pravo zmény technickych parametra.




