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komunalni a manipulacni technika

Automaticky paletovy vozik

EXP20
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VLASTNOSTI

B Jednoduché nasazeni, automaticka

navigace bez WiFi

Automaticka preprava vyuziva vestavéné navigacni
kamery, diky kterym neni potfeba WiFi infrastruktura
ani dodatecné Upravy podlahy. Nasazeni systému

je tak rychlé a kazdodenni provoz zlstava
jednoduchy a efektivni.

B Snadné ovladani pomoci klavesnice

Provoz bez nutnosti slozitého Skoleni. Vozik Ize
ovladat pres jednoduchou klavesnici, coz umoznuje
automatickou prepravu napric vyrobou, tovarnami
i velkymi sklady.

# Dva rezimy ovladani

Optimalizovana konstrukce stozaru zajistuje
neomezeny vyhled pfi manualnim provozu

a zaroven podporuje plynulé prepinani mezi
elektrickym a automatickym rezimem pro
prizplsobeni riznym pracovnim pozadavkdm.

B Navrzeno pro narocné aplikace,
vysokou rychlost a tézsi naklady
Diky zvySené nosnosti a vyssi pojezdové rychlosti
nabizi EXP20 robustni vykon pro narocnou
manipulaci s materialem. Jmenovita nosnost

2000 kg a rychlost jizdy s plnym nakladem
az 1,5 m/s pomahaji zvySovat provozni efektivitu.
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B Navrzeno pro opakujici se ukoly
a snizeni potreby manualni prace

Pfechod z béznych elektrickych voziki

na automatizované vyrazné snizuje fyzickou
naro¢nost prace. Uspora nakladd na manualni
manipulaci mGze dosahnout az 80 %, pfi zachovani
vysoké produktivity provozu.

B Funkce vice aloh pro maximalni
flexibilitu a prizpisobivost

EXP20 zvladne obsluhovat vice tras a pracovnich
Uloh soucasné, coz usnadnuje pfizptisobeni
rznym provoznim pozadavkim. Systém zvysuje
efektivitu prepravy a omezuje mnozstvi
manualnich zasah(. Vozik se dokaze naudit

a ulozit az 10 tras a automaticky provadét ukoly
nakladky a vykladky pro plynuly a jednoduchy
pracovni proces.

B Hlavni scénare pouziti

« Bodova preprava mezi dvéma misty (A-B)
« Dalkova preprava mezi budovami nebo
vyrobnimi halami




Automaticky ploSinovy nizkozdvizny vozik

ZAKLADNI
PARAMETRY

OSTATNI
PARAMETRY

POZADAVKY
NA PRACOVNI

PARAMETRY
BATERIE

ROZMERY

BEZPECNOSTNi PRVKY

Model EP EXP20
Aut i
Typ obsluhy o c.’,n,omm/v. .
Ridi¢ stojici na plosiné

Nosnost kg 2000
Provozni hmotnost kg 650
Navigace Q Kamera
Presnost polohovani mm +20
Napéti / jmenovita kapacita baterie V/Ah 24/205
Typ baterie Li-ion baterie
Hmotnost baterie kg 85
Doba provozu h 6-8
Rozméry (d/%/v) 11/b1/h1 | mm 2000/820/1695
Vzdalenost téZ7isté nakladu 11/b1/h1 [ mm 600
Délka nakladu C mm 980
Rozvor kol X mm 1428
Svisla délka vidlic y mm 851
Rozméry vidlic 12 mm 55/170/1220
Vnéjsi rozte¢ vidlic s/e/l mm 600/685/540
Vyska vidlic ve spusténé poloze b5 mm 90
Vyska zdvihu h13 mm 110
Pojezdova rychlost, naloZeny / nenalozeny h3 km/h 9/10
Rychlost zdvihu, naloZeny / nenalozeny m/s /
Rychlost spousténi, nalozeny / nenalozeny m/s /
Max. stoupavost, naloZzeny / nenalozeny % 8/16
Schopnost prejezdu prahu mm <20
Polomér otaceni mm 1755
Sitka uli¢ky pro pfimou jizdu vpred/vzad s paletou

W 1400
1200 x 1000 mm a | mm
Sitka ulicky pro otoceni o 90° s paletou 1200 x 1000 mm Ast mm 2656
Sitka uli¢ky pro jednostranné naloZeni a vyloZeni Ast mm 2956
s paletou 1200 x 1000 mm
Tlacitko nouzového zastaveni Ast Na obou stranach

Zvukova a svételna signalizace

Zvuk / svétlo

Pfedni ochrana

Horni a spodni laser

Zadni ochrana

Optoelektronickd ochrana
Spicek vidlic

Bocni ochrana

/

Mechanicka kontaktni ochrana proti kolizi

Predni spodni ¢ast + boc¢ni
spodni ¢ast

Senzor detekce palety

Senzor narazniku

Parametry uvedené v tabulce plati pro standardni model. V pfipadé potieby kontaktujte vyrobce. Vyrobce si vynahrazuje pravo

na zménu Udajd bez predchoziho upozornéni.




A d

SCHEMA PRODUKTOVE RADY
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