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VLASTNOSTI

EP XQE122 predstavuje novou generaci autonomnich mobilnich robotd (AMR), navrzenych pro komplexni
manipulaci s materialem v automatizovanych provozech. Kombinuje prfesnou manipulaci s paletami

ve vyskach az 5,5 m s autonomnim transportem materialu. S nosnosti 1 200 kg pfinasi efektivni reseni

pro optimalizaci skladovych procesl a zvyseni produktivity v Siroké skale provozd.

B Idealni pro komplexni skladové aplikace

EP XQE122 vynika automatizovanym stohovanim ve velkych vyskach a disponuje vyskou zdvihu
az 5,5 m. Umoznuje manipulaci s paletami, stohovanym zbozim, specialnimi prepravnimi ramy

a dalsimi nestandardnimi nosici nakladu. Kompaktni konstrukce s délkou k paté vidlic (12)

1365 mm a retrakovym mechanismem maximalizuje hustotu skladovani a zvySuje vyuziti prostoru.

Umoznuje vytvareni distribuovanych hustych skladovacich konfiguraci a bezproblémovou
spolupraci s prdmyslovymi automatizacnimi systémy (roboticka ramena) a nadrazenymi
automatizacnimi systémy (WMS systém, MES systém, ERP systém atd.), ¢imz se stava klicovym
nastrojem modernich logistickych provoz{ vyzadujicich vysokou efektivitu vyuziti prostoru

a nepretrzity provoz.

B Piesné stohovani a vice moznosti
ovladani
Diky pokrocilé navigaci SLAM (Simultaneous
Localization and Mapping) zaruCuje model XQE122
presné zakladani palet a jejich vyzvedavani. Disponuje
presnosti polohovani £+10 mm, 3D kamerovym
systémem pro navadéni a algoritmem
pro sledovani realného Casu, ktery zajistuje presnou
manipulaci i v omezeném prostoru.

EP XQE122 umoznuje bezchybnou manipulaci

s paletami i ve stisnénych prostorech. Obsluha muze zaroven komunikovat prostrednictvim
intuitivniho dotykového displeje nebo béznych systémi, jako jsou PDA, mobilni telefon

a privolavaci tlacitko, coz umoznuje rychlé zadavani uloh a monitorovani stavu.

@ Viceuroviova bezpecnostni ochrana

Model XQE122 je vybaven vicedroviiovym
bezpecnostnim systémem, ktery zajistuje bezpecny
provoz vedle personalu a skladové infrastruktury béhem
intenzivniho provozu. Komplexni ochranny systém
integruje horni 3D kameru pro detekci objektl v draze
pojezdu, laserovou ochranu $picek vidlic, ktera
zabranuje kolizim pfi nakladani a vykladani, a tfi PLD
LiDARy pro 360° skenovani prekazek.

) Udrzitelné rizeni energie
EP XQE122 je standardné vybaven Li-ion baterii
48 V / 150 Ah, ktera podporuje pribézné dobijeni
béhem provozu a nevyzaduje zadnou pravidelnou
Udrzbu. Soucasti vybavy je také externi nabijec
48 V /100 A pro rychlé manualni dobijeni baterie.
Pro zajisténi nepretrzitého provozu je k dispozici _
volitelny automaticky nabijeci systém 48 V / 100 A,
ktery umoznuje autonomni dobijeni béhem provoznich

prestavek a zajiStuje pripravenost k provozu 24/7
bez zasahu obsluhy.




Automatizovany vysokorychlostni AMR pro narocné aplikace

Model EP XQE122
z Pohon Elektricky
= Autonomni /
w
Typ obsluh
5 P y Vedeny obsluhou
E Nosnost Q kg 1200
= Provozni hmotnost kg 2880
g Navigace 3D SLAM / QR kéd
= Komunikacni technologie Wi-fi / 5G
<L . Y
N Presnost uréovani polohy mm +10
Vnitini / venkovni provoz Vnitfni
> Napéti / jmenovitd kapacita baterie V /Ah 48/150
3
E E Typ baterie Li-ion baterie
w
=
g g Hmotnost baterie kg 100
a
Doba provozu h 5-6
Rozméry (d/%/v) 11/b1/h1 | mm 2426 /1240 /2718
VyloZeni tézisté C mm 600
Vzdalenost od stfedu hnaciho kola ke Spicce vidlic X mm 318
>
= Rozvor y mm 1265
E Délka k paté vidlic 12 mm 1197
o Rozméry vidlic s/e/l mm 40 /100 /1200
Vzdalenost mezi rameny vidlic b5 mm 350-780
Vyska ve spusténém stavu h13 mm 60
Vyska zdvihu h3 mm 4500
Pfedsunuti vidlic 14 mm 500
s E Rychlost pojezdu s nédkladem/bez nakladu m/s 1/1
'5: g Max. stoupavost s nakladem/bez nakladu % 3/5
7 § Maximalni nerovnost podlahy mm <20
o g Schopnost prejezdu prahu mm <20
Polomér otaceni Wa mm 1544
z g Sitka pracovni uli¢ky pro palety 1000 x 1200 podéiné Ast mm 1440
> 0 D
é 2 >§ Sitka pracovni ulicky pro palety 1000 x 1200 pfi¢né Ast mm 2102
e J
D> Sivk i ulick boéni nakladani / vykladani (palet
O < itka pracovni ulicky pro bo¢ni nakladéani / vykladéni (paleta Ast mm 2800
2 1200 mm L x 1000 mm W)
Nouzové tlacitko STOP Na obou strandach
= Zvukova a svételna signalizace Zvuk / svétlo
>
o Pfedni ochrana LiDAR
2
5 , LiDAR zadni ¢3sti vidlic +
8 Zadni ochrana L 3
> kontaktni ndraznik
el Boéni ochrana LiDAR
o
E Kontaktni ndraznik Na obou pfednich stranach
Senzor detekce palety Na Spickach vidlic
Baterie V /Ah 48V /150 Ah
<
> oy 48V /100 A externi
< Nabije¢ V/A / o vex ernt
; nabijec¢
Smérové svétl
= Vystrazné svétlo merove svero
< + vystrazné svétlo
w
o -
= Predni ochrana LIDAR,I .
g dvoustranny LiDAR

LiDAR u $picek vidlic |

Zadni ochrana . o
LiDAR v paté vidlic

ZpUsob ovladani Displej | Tlacitka

Parametry uvedené v tabulce plati pro standardni model. V pfipadé potreby kontaktujte vyrobce. Vyrobce si vynahrazuje pravo
na zménu Udajl bez pfedchoziho upozornéni.



XQE122

DIAGRAM ZBYTKOVE NOSNOSTI
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NOMINALNI NOSNOST (kg)

600 700 800 900 1000 1100
VYLOZENI TEZISTE NAKLADU (mm)

Varianty zvedaciho zarizeni

Vyska stozaru

o, Vyska Vyska stozaru Volny T
Typ stozaru . o . v maximalnim
zdvihu  ve spusténém stavu zdvih .
zdvihu
Duplex 3200 2823 / 4173
Triplex 4500 2718 1368 5523
Triplex (volitelny) 5500 3053 1700 6528
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